kem-90.149 Prosessien maliitus ja simulointi I (3 ov)

Matlab-teniti 13.12.2002

Kirjoita diskettiin nimi, opiskelijanumero, kurssikood scki piivamiira.
l.

Consider the data given in the filc examdata.mat. Find the best fitting ARX model
fitting the data. Use first half of the data set for the identification part and the second
part of the data set for the validation part.

2.

Sinulla on askelvastedataa prosessista (disketilld tiedosto data.ixt, voit ladata sen
matlabun komennolla load data.txt). Ensimmiisessi sarakkeessa on vaste {y) ja
to1sessa heriite (u). Dataa on 200:1ta ajanhetkeltd (tasavilinen nédytleenotto). Proscssia
kuvaa vhtilo:

v(1) = ay(l-1) + bu(t-1) + c(1), missil e(t) on valkoista kohinaa

Tehtdvas: ou kirjoittaa m.-funktio, joka suonttaa seuraaval toiminnot:

(a.) Ensimmiisestd sadasta mittauksesta funktio laskee normaalit pilenimmin
nelidsumman estimaatit parametreille, Néitd parametriestimaatteja kiyttden funktio
estimol v:ti koko datajoukossa.

(b.) Timin jilkcen funktio 1dentifiol rekursiivisesti parametreja koko datasarjassa
kdyttden unohdustekndd lambda (saa arvon 0.9) seki alkuarvoja

Estimaatit alle ja b:lle ovat nollia
Kovariansst matriisi : diagonaalialkiot 100, muut nollia
K =10

Jdentifioldessaan parametrgja funktio laskee jatkuvasti (Ton-line™) sen hetkisilld
parametricstimaateilia y:lle ¢stimaattia ja tallettaa ne vektoriin.

(c.) Lopuks) funktio purtdd kuvaajan, johon on piirretty vaste y(i}, normaalilla PNS: 114
lasketut y:n cstimaatit sekd rekursiivisessa PNS:ssd lasketut “on-ling” estimaatit y:lle
ajanfunkiiona (t=-1...200),

Muistin virkistimiseks: alla rekursiivisen PNS:n laskentakaavat, Y
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Palautetulla disketilld tulee olla MATLAB- funktio, joka saa argumenttina datan
kerralla kokonaan ja joka laskee siitd ylld mainitut asiat sekd palauttza molemmat



